Sistemas Lineares



Utilizacao

* Resolucao de sistemas de 2 ou mais variaveis
* Resolucao de sistemas parametrizados
e Calculo Multivetorial (“3D”)




Tipos de Sistemas

e Sistema possivel e Determinado (SPD)

— Sistema onde é possivel determinar as variaveis

e Sistema Possivel e indeterminado (SPI)

— Sistema onde nao é possivel infinitas respostas

e Sistema Impossivel (Sl)

— Sistema onde apresenta respostas absurdas



Tipos de Sistema
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Sistemas e Matrizes
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Método de Cramer

e Calcular Determinante da Matriz dos
Coeficientes (Det D)

e Substituir aij de cada icognita pelo aij da
matriz dos termos independentes, formando
matriz Dx, Dy, ...

e Calcular Det Dx, Dety ...
e Valor de cada icognita
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Método do Escalonamento

e Escalonar = deixar como escada
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Método do Escalonamento

* Produzir uma matriz com os coeficientes e os
termos independentes

* Produzir zeros por métodos ja observados
(ex.: Jacobi, por exemplo)



X+ 3y+2z=13
3x + 2y +z =10

{2x+y+zz7

211 7
1 3 2 13
32110




Diferenca entre métodos

e Cramer X Escalonamento
— Mudar Linhas

e Cramer: altera sinal do determinante
e Escalonamento: nao muda nada
— Motivo: ndo altera as equacoes
— Combinacao entre linhas

* Cramer: combinacao linear so pode ser substituida no
lugar da linha somada

* Escalonamento: pode ser substituida em qualquer uma
das linhas utilizadas



Encontrando os Tipos de Matriz

* Cramer
— Det D#0=SPD
—DetD=0
* Dx, Dy, ...=0—SPI
* Dx, Dy, ... #0 =Sl



